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ST.00 SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

DZIAL OGOLNY



WYMAGANIA OGOLNE

Specyfikacja wymagania ogélne odnosi si¢ do wymagan wspodlnych dla poszczegdlnych wymagan technicznych dotyczacych
wykonania 1 odbioru robét, ktéore zostana wykonane w ramach budowy petnowymiarowego boiska do pitki noznej
zlokalizowanego w miejscowosci Pszczew na dziatce nr ewid. 1388 w obrgbie Pszczew.

ST.00.01 Zakres robét objetych ST:

Wymagania ogdlne nalezy rozumie¢ i stosowa¢ w powiazaniu z nizej wymienionymi w ST:
ST.01. ROBOTY GEODEZYINE

ST.02. ROBOTY ZIEMNE

ST.03. DRENAZ I ODWODNIENIE BOISKA

ST.04. SYSTEM NAWADNIANIA PLYTY BOISKA

ST.05. NAWIERZCHNIA Z TRAWY NATURALNEJ

ST.06. PILKOCHWYTY

ST.07. WYPOSAZENIE STALE BOISKA

ST.00.02 Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, ST i
poleceniami inspektora nadzoru.
Dokumentacja projektowa wykonawcza zawiera¢ begdzie niezbgdne rysunki, obliczenia i dokumenty.

ST.00.03 Zgodnos$¢ robét z dokumentacja projektowa i ST

Podstawa wykonania i wyceny robdt jest dokumentacja projektowa, ST oraz przedmiary robot, a wymagania wyszczegolnione
w choéby jednym z nich sg obowiazujace dla wykonawcy tak, jakby zawarte byty w calej dokumentacji.

W przypadku rozbiezno$ci wykonawca nie moze wykorzystywac bledow lub opuszczen w dokumentacji, a o ich wykryciu
winien natychmiast powiadomi¢ inspektora nadzoru i projektanta ktoéry dokona odpowiednich zmian lub poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty winny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i ST a takze z innymi
przepisami obowiazujacymi.

Dane okreslone w dokumentacji i w ST nalezy uwaza¢ za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sa odchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji i za wiedza projektanta.

Cechy materialow 1 elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywacé bliska zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a
rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku gdy materiaty lub roboty nie b¢da w petni zgodne z dokumentacja lub ST i wplynie to na niezadowalajaca jako$¢
elementow budowli to takie materialy nalezy niezwtocznie zastapi¢ innymi, a roboty rozebra¢ na koszt wykonawcy.

Wszystkie materiaty stosowane do budowy obiektu powinny posiadaé certyfikat lub aprobatg techniczng a urzadzenia certyfikat
na znak bezpieczenstwa.

Przy wykonywaniu robdt nalezy uwzglgdnia¢ instrukcje producenta materiatow oraz przepisy zwiazane i obowiazujace, w tym
réwniez te, ktore ulegly zmianie lub aktualizacji. W przypadku istnienia norm, atestéw, certyfikatow, instrukcji ITB, aprobat
technicznych, §wiadectw dopuszczenia nic wyszczegdlnionych w niniejszej dokumentacji a obowiazujacych, wykonawca ma
réwniez obowiazek stosowania si¢ do ich tresci 1 postanowien.

ST.00.04 Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonaweca jest zobowiazany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i
odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace w
tym: ogrodzenia, porgcze, oswietlenia, sygnaty i znaki ostrzegawcze, dozorcow i wszelkie inne $rodki niezbgdne do ochrony
robot, wygody spolecznosci i innych.

Fakt przystapienia do robdt wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposob uzgodniony z inspektorem oraz
przez umieszczenie w miejscach i ilosciach okreslonych przez inspektora nadzoru tablic informacyjnych.

Tablice informacyjne beda utrzymywane przez wykonawcg w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

ST.00.05 Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowiazek zna¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy dotyczace ochrony srodowiska
naturalnego.
W okresie trwania budowy 1 wykanczania robot wykonawca bedzie:

- utrzymywac¢ teren budowy i wykopy bez wody stojacej,

- podejmowaa wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm dotyczace ochrony
srodowiska na terenie 1 wokot terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla osob lub wasnosci
spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w nastgpstwie jego sposobu
dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:

- lokalizacje magazynow, wykopéw i drog dojazdowych

- $rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

zanieczyszczeniem powietrza pylami i gazami
mozliwoscia powstania pozarow

ST.00.06 Ochrona przeciwpozarowa



Wykonawca bedzie przestrzegaé¢ przepisoéw ochrony p-poz.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny sprzet p-poz. wymagany przez odpowiednie przepisy w pomieszczeniach biurowych,
magazynach oraz maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bgda sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed dostgpem 0sob
trzecich. Wykonawca begdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
robot.

ST.00.07 Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne takie jak rurociagi, kable, itp.
oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniami tych instalacji i urzadzen w czasie trwania
budowy.

Wykonawca obowiazany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerweg czasowa dla wszelkiego rodzaju robot, ktore maja by¢
wykonane w zakresie przetozenia instalacji 1 urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ inspektora nadzoru i
wladze lokalne o zamiarze rozpoczecia robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji wykonawca niezwtocznie powiadomi inspektora nadzoru i zainteresowane
wladze oraz bgdzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

ST.00.08 BHP

Podczas realizacji robot wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W
szczegblnosci wykonawca ma obowiazek zadba¢ aby personel nie wykonywal pracy w warunkach niebezpiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywatl wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprz¢t i odpowiednig odziez dla
ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

ST.00.09 Bezpieczenstwo i ochrona zdrowia

Budowa boiska wymaga podjgcia prac budowlanych, ktérych charakter, organizacja i miejsce prowadzenia moga stwarzaé
ryzyko powstania zagrozenia bezpieczenstwa i zdrowia ludzi. Do tych prac nalezy w szczeg6lnosci wykonywanie wykopdw o
$cianach pionowych bez rozparcia o glgbokosci wigkszej niz 1,5 m oraz wykopdéw o bezpiecznym nachyleniu $cian o
glebokosci wigkszej niz 3,0 m — podczas wykonywania rob6t ziemnych. Kierownik budowy jest obowiazany sporzadzi¢ lub
zapewni¢ sporzadzenie, przed rozpoczgciem budowy, planu bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, uwzgledniajac specyfike
obiektu budowlanego i warunki prowadzenia rob6t budowlanych oraz umieszczenie na terenie budowy w miejscu widocznym
tablicy z ogloszeniem zawierajacym podstawowe dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. Podczas realizacji
robdt Kierownik budowy winien koordynowaé realizacj¢ zadan zapobiegajacych zagrozeniom bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia:
- przy opracowywaniu technicznych lub organizacyjnych zalozen planowanych robét budowlanych lub ich poszczegélnych
etapow, ktore maja by¢ prowadzone jednoczesnie lub kolejno,
- przy planowaniu czasu wymaganego do zakonczenia robot budowlanych lub ich poszczegélnych etapow,
Kierownik budowy jest zobowiazany do koordynowania dziatan zapewniajacych przestrzeganie podczas wykonywania robot
budowlanych zasad bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zawartych w przepisach prawa budowlanego oraz w planie
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia, wprowadzanie niezbgdnych zmian w informacji przygotowanej o wytycznych
bezpieczenstwa i ochrony zdrowia przygotowanych przez Projektanta oraz w planie bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,
wynikajacych z postgpu wykonywanych robo6t budowlanych, podejmowanie niezbednych dzialan uniemozliwiajacych wstep
na budowg osobom nieupowaznionym.

W celu zapewnienia wymaganych warunkéw bezpieczenstwa i ochrony zdrowia zaleca si¢ wszelkie prace budowlane

prowadzi¢ w sposob zgodny z postanowieniami przepiséw z zakresu Bezpieczenstwa i Higieny Pracy (Rozporzadzenie

Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997 r. w sprawie ogolnych przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy

DZ.UNr 129 poz. 844 z 1997 r.), a w szczegodlnoSci:

- stanowiska pracy rozmiesci¢ uwzgledniajac odpowiedni do nich dostep,

- odpowiednio rozplanowa¢ przebieg drog wewngtrznych, stref pracy i przemieszczania si¢ maszyn,

- przestrzega¢ warunkoéw uzytkowania materiatéw budowlanych oraz dostgpu do nich podczas wykonywania robot
budowlanych,

- utrzymywa¢ we wlasciwym stanie technicznym instalacje i elementy wyposazenia placu budowy,

- usuwane odpady i gruz przechowywa¢ w wyznaczonych do tego miejscach,

- utrzymywac teren budowy w nalezytym stanie czystosci i porzadku,

- przed rozpoczgciem robdt budowlanych przygotowad i uzgodnié¢ z projektantem plan organizacji pracy na budowie,

- zapewni¢ $rodki do informowania pracownikéw o podejmowanych dziataniach dotyczacych bezpieczenistwa i ochrony
zdrowia.

ST.00.10 Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wiladze centralne i miejscowe oraz inne przepisy i
wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwiazane z robotami i bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepisoOw i wytycznych podczas prowadzenia robot.



Wykonawca begdzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie wszelkich wymagan
prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowaé inspektora
nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odnosne dokumenty.

ST.00.11 Materialy

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostana przez wykonawce wywiezione z terenu budowy badz ztozone w miejscu
wskazanym przez inspektora nadzoru.

Jesli inspektor nadzoru zezwoli wykonawcy na uzycie tych materialdéw do innych robot, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to
koszt tych materiatéw zostanie przewarto$ciowany przez inspektora nadzoru.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajduja si¢ niezbadane i niezaakceptowane materialy, wykonawca wykonuje na wilasne ryzyko
liczac sig z jego nie przyjeciem i nie zaplaceniem.

ST.00.12. Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda potrzebne do wykonania robot byty
zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty swoja jakos$¢ i wlasciwo$¢ do robot i byly dostgpne do kontroli przez
inspektora nadzoru.

Miejsca czasowego sktadowania bgda zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z inspektorem
nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez wykonawce.

ST.00.13. Sprzet

Wykonaweca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprz¢tu, ktdry nic spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢
wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do rob6t powinien by¢ zgodny z oferta wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod
wzgledem typow i jakoSci z projektem organizacji robot zaakceptowanym przez inspektora nadzoru.

Liczba 1 wydajnos$¢ sprzetu powinna gwarantowac przeprowadzenie robot zgodnie z zasadami okre§lonymi w dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniach inspektora nadzoru w terminie przewidzianym Kontraktem.

ST.00.14. Transport

Wykonaweca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen na o$ przy transporcie materialow i sprz¢tu na i z terenu robot.
Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wptyng niekorzystnie na jako$é
wykonywanych robot i przewozonych materialow.

Liczba $rodkow transportu bedzie zapewniac¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowe;,
ST i wskazaniach inspektora nadzoru w terminie przewidzianym Kontraktem.

Srodki transportu nic odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢ uzyte przez wykonawce pod
warunkiem przywrdcenia do stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog publicznych na koszt wykonawcy.

Wykonawca begdzie usuwac na biezaco na wlasny koszt wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

ST.00.15. Wykonanie robét

WYKONAWCA JEST ODPOWIEDZIALNY ZA PROWADZENIE ROBOT ZGODNIE Z UMOWA ORAZ ZA JAKOSC
ZASTOSOWANYCH MATERIALOW I WYKONYWANYCH ROBOT, ZA ICH ZGODNOSC Z DOKUMENTACJA
PROJEKTOWA, WYMAGANIAMI ST ORAZ POLECENIAMI INSPEKTORA NADZORU.

POLECENIA INSPEKTORA NADZORU BEDA WYKONYWANE NIE POZNIEJ NIZ W CZASIE PRZEZ NIEGO
WYZNACZONYM, PO ICH OTRZYMANIU PRZEZ WYKONAWCE, POD GROZBA ZATRZYMANIA ROBOT.

SKUTKI FINANSOWE Z TEGO TYTULU PONOSI WYKONAWCA.

ST.00.16. Kontrola jakosci robot
ST.00.16.1 Zasady kontroli

WYKONAWCA JEST ODPOWIEDZIALNY ZA PEENA KONTROLE ROBOT I JAKOSCI MATERIALOW.
WYKONAWCA ZAPEWNI ODPOWIEDNI SYSTEM KONTROLI, WEACZAJAC PERSONEL, LABORATORIUM,
SPRZET, ZAOPATRZENIE I WSZYSTKIE URZADZENIA NIEZBEDNE DO POBIERANIA PROBEK I BADAN
MATERIALOW ORAZ ROBOT.

DLA CELOW KONTROLI JAKOSCI I ZATWIERDZENIA, INSPEKTOR NADZORU UPRAWNIONY JEST DO
DOKONYWANIA KONTROLI, POBIERANIA PROBEK 1 BADANIA MATERIALOW U ZRODLA ICH
WYTWARZANIA. ZAPEWNIONA MU BEDZIE WSZELKA POTRZEBNA DO TEGO POMOC ZE STRONY
WYKONAWCY I PRODUCENTA MATERIALOW.

ST.00.16.2 Certyfikaty i deklaracje

Kierownik moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

l.certyfikat na znak bezpieczenstwa, wykazujacy, ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami technicznymi okreslonymi na
podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepisow i dokumentéw technicznych,

2. Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z: PN lub aprobata techniczna, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie
ustanowiono PN, jezeli nie sa objete certyfikacja okreslona w punkcie 11 ktére spetniaja wymogi ST W przypadku materiatow,
dla ktérych w/w dokumenty sa wymagane przez ST, kazda partia dostarczona do robot bgdzie posiada¢ dokumenty, okreslajace
w sposob jednoznaczny jej cechy. Jakiekolwiek materialy, ktore nie spetniaja tych wymagan beda odrzucone.



ST.00.16.3 Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawcg w okresie od
przekazania wykonawcy terenu budowy do zakonczenia budowy. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie Dziennika Budowy
zgodnie z obowiazujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu

bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony data jego dokonania, podpisem osoby ktéra dokonata zapisu, z podaniem
imienia 1 nazwiska oraz stanowiska shluzbowego. Zapisy beda czytelne, dokonane technika trwata, w porzadku
chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

(2) Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiarow stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z elementéw robot. Obmiary
wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do rejestru obmiardw.

(3) Pozostale dokumenty
a) pozwolenie na budowe,
b) plan bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia,
¢) protokoly przekazania terenu budowy,
d) umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno — prawne,
e) protokoty odbioru robot,
f) protokoly z narad i ustalen,
g) korespondencja na budowie.

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym, zaginigcie ktoregokolwiek z
dokumentéow budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty
beda dostepne dla inspektora nadzoru i przedstawione do wgladu na zyczenie inwestora.

ST.0017. Obmiar robaét

Obmiar robdt bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacja projektowa i ST w jednostkach
ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje wykonawca po pisemnym powiadomieniu inspektora nadzoru o zakresie
obmierzanych robét i terminie odbioru, co najmniej 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiar6w bgda wpisywane do rejestru
obmiarow.

ST.00.18. Odbior robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
- odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
- odbiorowi cz¢§ciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

ST.00.19. Podstawa platnosci

Podstawa ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarowa ustalona dla danej pozycji
kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawa platnosci jest wartos¢ podana przez wykonawce w
danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania
sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w specyfikacji technicznej i w dokumentacji projektowe;.

ST.00.20. Przepisy zwiazane

Ustawa z dnia 07 lipca 1994 - Prawo budowlane (Dz.U. Nr 89 z 25.08.1994 r poz. 414 z pézn. zm.)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002 r. w sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpowiadac
budynki i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 75 poz. 690).

Ustawa z dnia 17.05.1989-Prawo geodezyjne i kartograficzne (Dz.U. Nr 30 poz.163z pdzn. zm.)

Ustawa z dnia 10.06.1994 - Ustawa o zamowieniach publicznych (Dz.U. Nr 76, p6zn. 344 i1 130 poz.645 z p6zn. zm.).



ST.01-07 SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

BRANZA ARCHITEKTURA I SANITARNA



ST.01. ROBOTY GEODEZYJNE

1. Wstep

W zakres robdt geodezyjnych, zwigzanych z wytyczeniem elementéw kortu wchodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokosciowego punktéw gtownych boiska i punktéw wysokosciowych,
b) uzupehienie punktéw gtéwnych dodatkowymi punktami,

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wysokos$ciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob utatwiajacy
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

2. Materialy

Ogolne wymagania dotyczace materiatéw podano w ST.00.

Do utrwalenia punktow nalezy stosowac¢ paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugosci okoto 0,30 m, a dla punktow
utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm i dlugosci od 0,04 do 0,05 m. "Swiadki" powinny mieé
dhugos¢ okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

3. Sprzet

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.00.

Sprzet pomiarowy do wyznaczenia sytuacyjnego i punktow wysokosciowych:
- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- 1aty9

- taSmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do wyznaczenia sytuacyjnego i punktoéw wysokosciowych powinien zapewnia¢ uzyskanie wymaganej
doktadno$ci pomiaru.

4. Transport.
Ogolne wymagania dotyczace transportu w ST.00.
Sprzet i materiaty do robot geodezyjnych mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu.

5. Wykonanie roboét

5.1. Ogoblne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST.00.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami GUGIK.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien przeja¢ od Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacjg i

wspoétrzedne punktow gtéwnych oraz reperéw. W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca
powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szczegélowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowa¢ Inzyniera o wszelkich btgdach wykrytych w wytyczeniu

punktéw gtownych i (lub) reperow roboczych. Bledy te powinny by¢ usunigte na koszt Zamawiajacego.

Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone w dokumentacji projektowej sa zgodne z rzeczywistymi
rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie rdznig si¢ od rzgdnych okreslonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inzyniera. Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinno by¢
zmieniane przed podjgciem odpowiedniej decyzji przez Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z roznic rzednych
terenu podanych w dokumentacji projektowej i rzgdnych rzeczywistych, akceptowane przez Inzyniera, zostana wykonane na
koszt Zamawiajacego. Zaniechanie powiadomienia Inzyniera oznacza, ze roboty dodatkowe w takim przypadku obciaza
Wykonawcg.

Wszystkie roboty, ktore bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczgte przed zaakceptowaniem

wynikow pomiardéw przez Inzyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne i punkty posrednie musza by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w sposob wyrazny
i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktow. Forma i wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez
Inzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczen w czasie trwania robot. Jezeli
znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostana zniszczone przez Wykonawcg $wiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robodt, to zostana one odtworzone na koszt
Wykonawcy. Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji robot naleza do obowiazkow
Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych i punktéw wysokosciowych.

Punkty gléwne powinny by¢ zastabilizowane w sposob trwaty, przy uzyciu palikow drewnianych $rednicy od 0,05 do 0,08 m i
dhugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni przy uzyciu bolcéw stalowych §rednicy 5 mm i
dtugosci od 0,04 do 0,05 m. "Swiadki" powinny mieé¢ dtugo$é okoto 0,50 m i przekroj prostokatny.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe (repery robocze) w zalezno$ci od potrzeby przy kazdym



obiekcie inzynierskim. Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzedne;.

5.4. Wytyczenie obiektow budowlanych

Tyczenie nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowa oraz inne dane geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego,
przy wykorzystaniu sieci poligonizacji panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;.
Obiekty budowlane powinny by¢ wyznaczone w punktach gtéwnych i w punktach posrednich w stopniu wystarczajacym do
jednoznacznego okreslenia lokalizacji naroznikéw boisk i biezni oraz umiejscowienia fundamentdéw ogrodzenia i urzadzen
sportowych.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materialow wymienionych w pkt 2.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawegdzi nasypow i wykopow na powierzchni terenu
(okreslenie granicy robdt), zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupehienia dla poprawnego
przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowanych przez Inzyniera.

Do wyznaczania krawedzi nasypow i wykopoéw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalezy stosowac
w przypadku nasypow o wysokosci przekraczajacej 1 metr oraz wykopow giebszych niz 1m. Odleglos¢ migdzy palikami lub
wiechami nalezy dostosowa¢ do uksztaltowania terenu oraz geometrii elementéw budowlanych. Profilowanie przekrojow
poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnym z dokumentacja projektowa.

6. Kontrola jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST.00.

Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwiagzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedtug
ogo6lnych zasad okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. Obmiar robét
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST.00.
Jednostka obmiarowa jest punkt geodezyjny w terenie.

8. Odbior roboét

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST.00.
Odbidr robot zwiazanych z wytyczeniem geodezyjnym obiektow budowlanych nast¢puje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiardéw geodezyjnych lub protokéhu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. Podstaw a platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.00.

Cena jednostki obmiarowej obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych i punktéw wysokosciowych,

- uzupehienie dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wysokosciowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktow w sposob trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie utatwiajace odszukanie i
ewentualne odtworzenie.

10. Przepisy zwiazane

1. Instrukcja techniczna O-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK 1979.

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

10



ST.02. ROBOTY ZIEMNE

1. ZDJECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY
1.1. Wstep

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych ze zdjgciem warstwy humusu i/lub
darniny, wykonywanych w ramach robét przygotowawczych.

1.2. Materialy
Nie wystepuja.

1.3. Sprzet

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST.00.

Do wykonania robot zwiazanych ze zdjgciem warstwy humusu lub/i darniny nie nadajacej si¢ do powtdrnego

uzycia nalezy stosowac:

- rowniarki,

- spycharki,

- topaty, szpadle i inny sprz¢t do recznego wykonywania robdt ziemnych - w miejscach, gdzie prawidlowe wykonanie robot
sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe,

- koparki i samochody samowytadowcze - w przypadku transportu na odleglo$¢ wymagajaca zastosowania takiego sprzetu.

Do wykonania robot zwiazanych ze zdjeciem warstwy darniny nadajacej si¢ do powtoérnego uzycia, nalezy stosowac:

- noze do cigcia darniny,

- fopaty i szpadle.

1.4. Transport

Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w ST.00.

Humus nalezy przemieszczaé z zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo przewozi¢ transportem
samochodowym. Wybor $rodka transportu zalezy od odlegto$ci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.
Darning nalezy przewozi¢ transportem samochodowym. W przypadku darniny przeznaczonej do powtérnego
zastosowania, powinna ona by¢ transportowana w sposob nie powodujacy uszkodzen.

1.5. Wykonanie robét

Ogodlne zasady wykonania robot podano w ST.00.

Teren pod budowg boiska oraz w innych miejscach wskazanych w dokumentacji projektowej powinien by¢ oczyszczony z
humusu i/lub darniny.

Warstwa humusu powinna by¢ zdjgta z przeznaczeniem do po6zniejszego uzycia np. przy umacnianiu skarp oraz do innych
czynnosci okreslonych w dokumentacji projektowe;.

Zagospodarowanie nadmiaru humusu powinno by¢ wykonane zgodnie z ustaleniami zawartymi w dokumentacji projektowe;j
lub wskazaniami Inzyniera.

Humus nalezy zdejmowa¢ mechanicznie z zastosowaniem rowniarek lub spycharek. W wyjatkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystarczajace dla prawidlowego wykonania roboét, wzglednie moze stanowié zagrozenie dla
bezpieczenstwa robdt (zmienna grubo§¢ warstwy humusu, sasiedztwo budowli), nalezy dodatkowo stosowac r¢czne wykonanie
robot, jako uzupehienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nalezy zdja¢ z powierzchni catego pasa robot ziemnych oraz w innych miejscach okreslonych w
dokumentacji projektowej lub wskazanych przez Inzyniera.

Grubos¢ zdejmowanej warstwy humusu (zalezna od gtgbokosci jego zalegania, wysokosci nasypu, potrzeb jego wykorzystania
na budowie itp.) powinna by¢ zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, SST lub wskazana przez Inzyniera, wedtug
faktycznego stanu wystgpowania. Stan faktyczny bedzie stanowit podstawe do rozliczenia czynnos$ci zwiazanych ze zdjeciem
warstwy humusu.

Zdjety humus nalezy sktadowac¢ w regularnych pryzmach. Miejsca skladowania humusu powinny by¢ przez Wykonawce tak
dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeniem, a takze najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezy zdejmowaé
humusu w czasie intensywnych opadoéw i bezposrednio po nich, aby uniknaé zanieczyszczenia gling lub innym gruntem
nieorganicznym.

Jezeli powierzchnia terenu w obrgbie pasa przeznaczonego pod budowe trasy drogowej jest pokryta darning przeznaczona do
umocnienia skarp, darning nalezy zdja¢ w sposob, ktory nie spowoduje jej uszkodzen i przechowywaé w odpowiednich
warunkach do czasu wykorzystania. Wysokie trawy powinny by¢ skoszone przed zdjeciem darniny. Darning nalezy cia¢ w
regularne, prostokatne pasy o szerokosci okoto 0,30 metra lub w kwadraty o dtugosci boku okoto 0,30 metra. Grubos¢ darniny
powinna wynosi¢ od 0,05 do 0, | m. Nalezy dazy¢ do jak najszybszego uzycia pozyskanej darniny. Jezeli darnina przed
powtdérnym wykorzystaniem musi by¢ sktadowana, to zaleca si¢ jej roztozenie na gruncie rodzimym. Jezeli brak miejsca na
takie rozlozenie darniny, to nalezy ja magazynowa¢ w regularnych pryzmach. W porze rozwoju ro$lin darning nalezy
sktadowa¢ w warstwach trawa do dolu. W pozostalym okresie darning nalezy sktadowaé warstwami na przemian trawa do
gory i trawa do dotu. Czas sktadowania darniny przed wbudowaniem nie powinien przekracza¢ 4 tygodni.

Darning nie nadajaca si¢ do powtornego wykorzystania nalezy usuna¢ mechanicznie, z zastosowaniem réwniarek lub
spycharek i przewiez¢ na miejsce wskazane w SST Iub przez Inzyniera.

1.6. Kontrola jakoSci robét

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST.00.
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigeia humusu lub/i darniny.
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1.7. Obmiar robét
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w ST.00.
Jednostka obmiarowa jest m” (metr kwadratowy) zdjetej warstwy humusu lub/i darniny.

1.8. Odbiér robot
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w ST.00.

1.9. Podstawa platnoSci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST.00.

Cena 1 m® wykonania rob6t obejmuje:

- zdjgcie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy wzdtuz drogi lub odwiezieniem na odktad,
- zdjgcie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowaniem jej w regularnych pryzmach.

2. KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM I ZAGESZCZANIEM PODLOZA

2.1. Wstep

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwiazanych z
wykonywaniem koryta wraz z profilowaniem i zaggszczaniem podtoza gruntowego w ramach budowy boiska do pitki noznej.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaniem koryta
przeznaczonego do utozenia konstrukcji nawierzchni.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST.

2.2. Materialy
Nie wystepuja.

2.3. Sprzet

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST.

Wykonawca przystgpujacy do wykonania koryta i profilowania podtoza powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia korzystania z

nastepujacego sprzgtu:

- réwniarek lub spycharek uniwersalnych z uko$nie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopusci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podloza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku pracy maszyny,

- koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),

- walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowac niekorzystnego wptywu na wlasciwosci gruntu podioza.

2.4. Transport
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w OST.

2.5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot podano w OST.

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zaggszczenia podtoza bezposrednio przed
rozpoczeciem robot zwiazanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezeséniejsze przystapienie do wykonania koryta oraz
profilowania i zaggszczania podloza, jest mozliwe wylacznie za zgoda Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym poditozu nie moze odbywac si¢ ruch budowlany, niezwiazany
bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.2. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztaltowania koryta w planie i profilu powinny by¢ wczesniej przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawia¢ w osi drogi i w rzgdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposdb zaakceptowany przez
Inzyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwia¢ naciagnigcie sznurkow lub linek do wytyczenia robot w
odstgpach nie wigkszych niz co 10 metrow.

Rodzaj sprzgtu, a w szczegolnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzone sa roboty i do
trudnosci jego odspojenia. Koryto mozna wykonywac recznie, gdy jego szeroko$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku robot o matym zakresie. Sposob wykonania musi by¢ zaakceptowany przez
Inzyniera. Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinien by¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacji
projektowej i ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziony

na odktad w miejsce wskazane przez Inzyniera. Profilowanie i zaggszczenie podtoza nalezy wykona¢ zgodnie z zasadami
okreslonymi w pkt 5.3.

5.3. Profilowanie i zaggszczanie podtoza

Przed przystapieniem do profilowania podtoze powinno by¢ oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podtoza nalezy sprawdzié, czy istniejace rzgdne terenu umozliwiajg uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych rzgdnych podtoza. Zaleca sig, aby rzgdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz
projektowane rzedne podtoza. Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystepuja zanizenia poziomu w podtozu
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze na gigbokos¢ zaakceptowana przez Inzyniera,
dowiez¢ dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowiazujace dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej do uzyskania
wymaganych rz¢dnych wysokosciowych i zagesci¢ warstwe do uzyskania wartosci wskaznika zageszczenia, okreslonych w
tablicy 1.

Do profilowania podtoza nalezy stosowaé rowniarki. Scigty grunt powinien by¢ wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inzyniera.
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Bezposrednio po profilowaniu podtoza nalezy przystapi¢ do jego zageszczania. Zaggszczanie podioza nalezy kontynuowaé do
osiagnigcia wskaznika zaggszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zaggszczenia nalezy okresla¢ zgodnie z
BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia podtoza (1)

Strefa Innych drég
korpusu Rueh Ruch mniejszy
eiezkt od cigzkiego -
+bardze-etezki zjazdy i
Gezdniaizateki (chodniki)
BYS)
Gorna warstwa o grubosci 20 cm +00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podloze uniemozliwia przeprowadzenie badania zaggszczenia, kontrolg
zageszczenia nalezy oprze¢ na metodzie obciazen plytowych. Nalezy okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztatcenia podtoza
wedlug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtornego i pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien przekraczac 2,2.

Wilgotnos¢ gruntu podtoza podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do +10%.
5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zaggszczonego podtoza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zaggszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robot zwiazanych z profilowaniem i zaggszczeniem podtoza nastapi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢ podloze przed nadmiernym
zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie folii lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera. Jezeli wyprofilowane i
zageszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ dopiero po jego
naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nastapito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny koszt.

2.6. Kontrola jakosci robot

2.6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w OST.

2.6.2. Badania w czasie robot

2.6.2.1. Czgstotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiarow

Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiardw dotyczacych cech geometrycznych, zaggszczenia koryta i wyprofilowanego
podtoza podaje tablica 2.

Tablica 2. Czestotliwo$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta
i wyprofilowanego podloza

Lp. Wyszczegolnienie badan Minimalna czgstotliwos¢
i pomiarow badan i pomiaréw
1 | Szerokos$¢ koryta 10 razy na 1 km
2 | Réwnos¢ podiuzna co 20 m na kazdym pasie ruchu
3 | Réwno$¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
5 | Rzgdne wysoko$ciowe co 100 m
6 Uksztaltowanie osi w planie | co 100 m
7 Zageszczenie, wilgotnosé w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej niz
gruntu podtoza raz na 400 m*

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w
punktach gléwnych tukéw poziomych

2.6.2.2. Szeroko$¢ koryta (profilowanego podtoza)

Szerokos$¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze r6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm i -5 cm.
2.6.2.3. Rowno$¢ koryta (profilowanego podtoza)

Nieréwnos$ci podhuzne koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4-metrowa tata zgodnie z norma BN-68/8931-04 [4].
Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4-metrowa fata. Nierownos$ci nie moga przekracza¢ 20 mm.

2.6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne

z dokumentacja projektowa z tolerancja £ 0,5%.

2.6.2.5. Rzedne wysokoSciowe

Réznice pomigdzy rzednymi wysokos$ciowymi koryta lub wyprofilowanego podtoza

i rzgdnymi projektowanymi nie powinny przekracza¢ +1 cm, -2 cm.

2.6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz

+3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub wigcej niz +5 cm dla pozostatych drog.

2.6.2.7. Zaggszczenie koryta (profilowanego podloza)

Wskaznik zaggszczenia koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien by¢ mniejszy od
podanego w tablicy 1. Jesli jako kryterium dobrego zaggszczenia stosuje si¢ porownanie wartosci modutéw odksztatcenia, to
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warto$§¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02 [3] nie
powinna by¢ wigksza od 2,2. Wilgotnos$¢ w czasie zaggszczania nalezy bada¢ wedlug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnos¢
gruntu podtoza powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od -20% do + 10%.

2.6.3. Zasady postgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podtoza)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wigksze odchylenia cech geometrycznych od okreslonych w punkcie 6.2 powinny by¢
naprawione przez spulchnienie do glgbokosci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdrne zaggszczenie. Dodanie nowego
materialu bez spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne.

2.7. Obmiar robét

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w OST.

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

2.8. Odbior robot

Ogodlne zasady odbioru robdt podano w OST.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne.

2.9. Podstawa platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST.

Cena wykonania 1 m” koryta obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowaniem,

- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasyp,

- profilowanie dna koryta lub podtoza,

- zageszczenie,

- utrzymanie koryta lub podloza,

- przeprowadzenie pomiarow i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji techniczne;.

2.10. Przepisy zwiazane

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtoza przez obciazenie ptyta

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i tata
BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zaggszczenia gruntu

3. WYKOPY.

3.1. Wstep

Przedmiotem niniejszej ST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru wykopéw w gruntach nieskalistych

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot ziemnych i obejmuja wykonanie wykopoéw w
gruntach nieskalistych.

Ogolne wymagania dotyczace robot podano w OST.

3.2. Materiaty (grunty)

Materiat wystgpujacy w podtozu wykopu jest gruntem rodzimym, ktory bedzie stanowit podtoze nawierzchni. Zgodnie z
Katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i polsztywnych [12] powinien charakteryzowac¢ si¢ grupa nosnosci
G;. Gdy podtoze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupy nosnosci, nalezy podtoze doprowadzi¢ do grupy nosnosci G
zgodnie z dokumentacja projektowa i ST.

3.3. Sprzet

Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace sprzg¢tu okreslono w OST.

3.4. Transport
Ogolne wymagania i ustalenia dotyczace transportu okreslono w OST.

3.5. Wykonanie robot

3.5.1.0gdlne zasady prowadzenia robdt podano w OST.

Sposéb wykonania skarp wykopu powinien gwarantowac ich stateczno$¢ w catym okresie prowadzenia robot, a naprawa
uszkodzen, wynikajacych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykopu, ich podcigcia lub innych odstepstw od
dokumentacji projektowej obciaza Wykonawcg.

Wykonawca powinien wykonywa¢ wykopy w taki sposob, aby grunty o r6znym stopniu przydatnosci do budowy nasypow byty
odspajane oddzielnie, w sposob uniemozliwiajacy ich wymieszanie. Odstgpstwo od powyzszego wymagania, uzasadnione
skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wymaga zgody Inzyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypéw powinny by¢ bezposrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione na
odktad. O ile Inzynier dopusci czasowe sktadowanie odspojonych gruntow, nalezy je odpowiednio zabezpieczy¢ przed
nadmiernym zawilgoceniem.

3.5.2. Wymagania dotyczace zaggszczenia i nosnosci gruntu

Zaggszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowych roboét ziemnych powinno spelnia¢ wymagania, dotyczace minimalne;j
warto$ci wskaznika zageszczenia (I;), podanego w tablicy 1.
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Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zaggszczenia w wykopach i miejscach zerowych robdt ziemnych

Minimalna warto$¢ I dla:

Strefa attestrad innych drog
korpusu drég kategeriaruchu | kategoria ruchu
ekspresevwyeh KR3-KR6 KR1-KR2
Gorna warstwa o grubosci 20 cm +03 +00 1,00

Na glebokosci od 20 do 50 cm od

4 I +66 100 0,97
powierzchni robot ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach 1 miejscach zerowych nie spetniaja wymaganego wskaznika zaggszczenia, to przed
utozeniem konstrukeji nawierzchni nalezy je dogesci¢ do wartosci I, podanych w tablicy 1.

Jezeli warto$ci wskaznika zaggszczenia okreslone w tablicy 1 nie moga by¢ osiagnigte przez bezposrednie zaggszczanie
gruntéw rodzimych, to nalezy podjaé srodki w celu ulepszenia gruntu podtoza, umozliwiajacego uzyskanie wymaganych
wartosci wskaznika zageszczenia. Mozliwe do zastosowania $rodki, o ile nie sa okre§lone w ST, proponuje Wykonawca i
przedstawia do akceptacji Inzynierowi. Dodatkowo mozna sprawdzi¢ no$nos¢ warstwy gruntu na powierzchni robo6t ziemnych
na podstawie pomiaru wtornego modutu odksztatcenia E, zgodnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

3.5.3. Ruch budowlany

Nie nalezy dopuszcza¢ ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grubo§¢ warstwy gruntu (nadktadu) powyzej rzgdnych robot
ziemnych jest mniejsza niz 0,3 m. Z chwila przystapienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dopuszcza sig po nim
jedynie ruch maszyn wykonujacych t¢ czynno$¢ budowlana. Moze odbywac sig jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktore nie
spowoduja uszkodzen powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzen powierzchni rob6t ziemnych, wynikajacych z niedotrzymania podanych powyzej warunkéw obciaza
Wykonawcg robot ziemnych.

3.6. Kontrola jakos$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w OST D-02.00.01 pkt 6.

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniu zgodnos$ci z wymaganiami okreslonymi w dokumentacji projektowe;j i
ST. W czasie kontroli szczegdlna uwagge nalezy zwréci€ na:

a) sposob odspajania gruntéw nie pogarszajacy ich wlasciwosci,

b) zapewnienie stateczno$ci skarp,

¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot i po ich zakonczeniu,

d) doktadno$¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykonczenie),

e) zaggszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedlug wymagan okreslonych w pkcie 5.2.

3.7. Obmiar robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6ot podano w OST .
Jednostka obmiarowa jest m® (metr sze$cienny) wykonanego wykopu.

3.8. Odbior robot
Ogodlne zasady odbioru robdt podano w OST.

3.9. Podstawa platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST.
Cena wykonania 1 m® wykopéw w gruntach nieskalistych obejmuje:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robot,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp lub odktad, obejmujace: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek,
przewiezienie i wyladunek,

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

- zageszczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej,
- rozplantowanie urobku na odktadzie,

- wykonanie, a nastgpnie rozebranie drog dojazdowych,

- rekultywacjg terenu.

3.5.10. Przepisy zwiazane

PN-B-02480:1986 Grunty budowlane. Okre$lenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
PN-B-04481:1988 Grunty budowlane. Badania probek gruntow

PN-B-04493:1960 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilarnosci biernej
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania
BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu

Instrukcja badan podtoza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDP,Warszawa 1998.
Wytyczne wzmacniania podtoza gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Warszawa 2002.
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ST.07. DRENAZ I ODWODNIENIE BOISKA

1. Wstep
Wykonanie drenazu francuskiego z wlaczeniem do projektowanych studni chtonnych.

2. Materialy

Zwir ptukany /E 8-63 mm,

Piasek gruboziarnisty,

Gewldknina iglowana, nietkana

2 studnie z krggéw zelbetowych A£1500 mm H=4,0 m wg PN-EN 1917, przykryte plyta nastudzienna z wtazem klasy D400
wg PN-EN 0124, posadowione na warstwie zwiru frakcji A£16-63 mm gr. 0,50 m z warstwa filtracyjna (powyzej) z piasku
ptukanego /2 mm gr. 0,30 m.

3. Sprzet
Tlo$¢ 1 rodzaj sprzgtu powinien by¢ okre§lony w projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

4. Transport
Materialy moga by¢ przewozone $rodkami transportu przystosowanymi do tego typu materiatdw. Podczas transportu nalezy
przestrzega¢ wymagan PN-88 H-01105.

5. Wykonywanie robot

Wykonanie instalacji drenarskiej obejmuje wykonanie saczkow drenarskich 30x30 cm w ze zwiru plukanego Z 8-63 mm w
osnowie z geowltokniny igtowanej, nietkanej z odprowadzeniem przewodem PVC DN 160 do 2 studni chtonnych A 1500 i
glebokosci 4,0 m.

Saczki drenarskie utozy¢ wg projektu pod warstwa podsypkowa w osnowie z geowtokniny z zachowaniem spadkéw
wskazanych w dokumentacji projektowej. Roznice glgbokosci wykopu nalezy wypetni¢ piaskiem gruboziarnistym. Wiaczenie
rur drenarskich do istniejacej studni kanalizacji deszczowej nalezy wykona¢ z zachowaniem rzgdnych podanych w
dokumentacji projektowej. Po wykonaniu wlaczenia studni¢ nalezy zasypac.

6. Kontrola jakosci robot

Kontrola jako$ci robot obejmuje sprawdzenie wlasciwego utozenia saczkow drenarskich, tj. glgbokosci utozenia, szerokosci i
wyréwnania warstwy filtrujacej. Nalezy kazdorazowo sprawdza¢ stopien zageszczenia poszczegolnych warstw. Roboty ziemne
powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem technicznym, zgodnie ze sztuka budowlana oraz warunkami BHP.

Stosowac zasady kontroli wg ST ,,Wymagania ogolne".

7. Obmiar robét
Wykonanie drenazu obmierza si¢ w mb.
Wykonanie wiaczenia do studni chtonnych obmierza si¢ jednostkowo.

8. Odbior robét
Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich realizacji przez osoby uprawnione, zgodnie z
dokumentacja techniczng i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

9. Podstawa platnoSci
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w czgéci ogolne;.
Platnosci beda dokonywane na podstawie odbioru robdt po zakonczeniu i odbiorze elementu.

10. Przepisy zwiazane i obowigzujace

Wymagania nie uregulowane powyzszym opisem obowiazuja wg:

PN-B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia. Symbole. Podziat i opis gruntow.

Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano - montazowych - Arkady 1989.
Stosowac si¢ do wymagan zawartych w ST ,,Wymagania ogdlne".
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ST.07. NAWADNIANIE BOISKA

1. Wstep
Wykonanie .

2. Materialy

- Zraszacze: 12 sztuk (promien pracy 24-27 m). Zraszacze srodkowe moga by¢ pokryte sztuczng trawa,

- Przewody nawadniania ptyty boiska wg dostawcy systemu nawadniania,

- Przewody wodociagowe: rury HDPE 63- 90,

- Zrédto wody: studnia zlokalizowana w granicach dziatki. Przewidywana glgboko$é ok. 30 m. Parametry pompy
glebinowej: G=4dm®/s dH= ok. 100 m stupa wody.

3. Sprzet
Tlo$¢ i rodzaj sprzgtu powinien by¢ okreslony w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez inzyniera budowy.

4. Transport
Materialy moga by¢ przewozone $rodkami transportu przystosowanymi do tego typu materiatdw. Podczas transportu nalezy
przestrzega¢ wymagan PN-88 H-01105.

5. Wykonywanie robot

Zraszacze nalezy rozmie$ci¢ wg czgsci graficznej projektu (promien pracy 24-27 m). Zraszacze srodkowe moga by¢ pokryte
sztuczng trawa. Zraszacze begda posiadaty wbudowane zawory elektromagnetyczny (elektrozawory). Sterowanie: sterownik w
odpowiedniej kolejnosci bedzie uruchamiat elektrozawory zraszaczy. Nawadnianie begdzie si¢ odbywato poprzez uruchamianie
kolejno zraszaczy. Zamontowany czujnik deszczu bedzie wytaczal prace zraszaczy w przypadku wystapienia opadéw deszczu.
Zraszacze beda potaczone ze sterownikiem przewodem elektrycznym. Przewody elektryczne beda montowane we wspdlnym
wykopie z przewodami doprowadzajacymi wodg do zraszaczy.

Rozmieszczenie i typ zraszaczy powinien zapewni¢ pokrycie catej powierzchni plyty boiska strumieniem wody pozwalajacym
na podlanie trawy wg wymagan okreslonych w ST.06.

Przewody wodociagowe z rur HDPE 63- 90 nalezy rozmiesci¢ wg czgsci graficznej niniejszego projektu .

Zrédto wody stanowié bedzie studnia zlokalizowana w granicach dziatki wg czesci graficznej projektu. Przewidywana
glebokosé ok. 30 m (na etapie realizacji powyzsze zostanie zweryfikowane). Parametry pompy glebinowej: G=4dm’/s dH= ok.
100 m stupa wody. (po wykonaniu odwiertu parametry pompy glebinowej zostana zweryfikowane).

Sterowanie pompa glebinowa: projektowany zbiornik hydroforowy V= ok. 200dm® w istniejacym budynku gospodarczym
zasilany z istniejacej instalacji elektrycznej budynku.

6. Kontrola jakosci robot

Kontrola jakosci robdt obejmuje sprawdzenie wiasciwego utozenia przewodow nawadniajacych oraz typu i rozmieszczenia
zraszaczy. Roboty ziemne powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem technicznym, zgodnie ze sztuka budowlana oraz
warunkami BHP.

Stosowac zasady kontroli wg ST ,,Wymagania ogolne".

7. Obmiar robét
Wykonanie systemu nawadniania obmierza si¢ jednostkowo.

8. Odbior robét
Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich realizacji przez osoby uprawnione, zgodnie z
dokumentacja techniczna i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

9. Podstawa platnoSci
Ogolne wymagania dotyczace ptatnosci podano w czgéci og6lne;.
Platnosci beda dokonywane na podstawie odbioru robdt po zakonczeniu i odbiorze elementu.

10. Przepisy zwiazane i obowiazujace

Wymagania nie uregulowane powyzszym opisem obowiazuja wg:
Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano - montazowych - Arkady 1989.
Stosowac si¢ do wymagan zawartych w ST ,,Wymagania ogdlne".
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ST.06. NAWIERZCHNIA TRAWIASTA

1. Rodzaj robot
Wykonanie nawierzchni trawiastej z zasiewu na boisku pitkarskim. Pielegnacja murawy.

2. Uzywane materialy i wykonywane czynnoSci

Uzywane materialy

- Nasiona traw przeznaczonych na boiska pitkarskie — zalecana mieszanka traw : zycicy trwatej — 40%, wiechliny takowej —
50%, kostrzewy czerwonej — 10%. Zawarto$¢ substancji organicznych powinna waha¢ si¢ w przedziale od 1 % - 3 %.
Podczas mieszania poszczegdlnych komponentéw nalezy zwrdci¢ uwage na to, aby powstata niejednorodna mieszanka.
Jesli sktadniki wierzchniej warstwy gleby zostang zbyt rozdrobnione albo nawet przemielone w drobny pyt, powstaje zbyt
jednolita mieszanka, przyjmujaca forme¢ zaprawy. Wymiana gazowa i gospodarka wodna w takim przypadku ulega
zaktoceniu. Do przygotowania odpowiedniej struktury gleby najlepiej uzy¢ agregatu uprawowego np. glebogryzarki
przeciwbieznej (przesiewnej) lub przygotowac mieszankg poza terenem, a nastgpnie rozsypa¢. Wymaga sig, aby sktadniki
gleby w mieszankach warstwy wegetacyjnej nie byly wigksze niz 20 mm a przy powierzchni nie przekraczaty 30 mm.
Zaleca sig jednakze, aby nie przekraczaty 15 mm, gdyz istnieje niebezpieczenstwo kontuzji sportowcow a przy pielegnacji
niebezpieczenstwo uszkodzenia sprz¢tu, np. podczas napowietrzania.

- Ziemia organiczna gr. 20 cm. Ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢
zagruzowana, przerosnigta korzeniami. zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

- Nawozy sztuczne mineralne.

- Woda do podlewania powinna odpowiada¢ wymaganiom co najmniej PN-88/B-32250 ,,Materiaty budowlane. Woda do
zapraw i betonow."

Wykonywane czynnosci

- Przygotowanie podloza (rozscielenie warstwy ziemi organicznej)
- Sianie trawy

- Pielggnacja (podlewanie, nawozenie, koszenie)

3. Sprzet
Sprzet powinien by¢ dobrej jakosci i zaakceptowany przez Inzyniera.
Rodzaj stosowanego sprzgtu z projektu organizacji robot tub uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

4. Transport
Transport i przechowywanie wg wymagan og6lnych ST i instrukeji producenta .
Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zatadowane wyroby przed wptywami atmosferycznymi.

5. Zasady wykonywania robot

Przygotowanie podloza

Podtoze powinno by¢ przygotowane i miescic si¢ w krzywej uziarnienia. Udziat ziaren wielkosci 0,02 mm nie powinien
przekracza¢ 10 % . Najwigksze ziarno moze migé nie wigcej niz 32 mm. Udziat ziarna o wielkosci 8-32 mm nie powinien
przekraczaé 5 %. Zaleca sig, o ile to mozliwe, ubywanie materiatow nie zawierajacych ziaren powyzej 5 mm,

Dzigki dobrze przygotowanej warstwie wegetacyjnej funkcjonalnos¢ nizej lezacych warstw nie ulega zakloceniu. Nie powinny
powstawac slady jedzenia o glgbokosci wigkszej niz 2 cm, nie wskazane jest tez zbyt duze zaggszczenie.

Sianie trawy

Zasianie nasion traw nast¢puje maszyna do siewu wzdtuz i w poprzek. Nasiona powinny by¢ siane na gigbokosé¢ do ok. 2

cm. Z reguly wystarcza 25 - 30 g/m’. Dobranie gestosci zasiewu powinno byé dopasowane od miejsca, temperatury,

opadow i1 wartosci pH warstwy wierzchniej. Przed pierwszym zasianiem nalezy odpowiednio przygotowaé podtoze. Nalezy si¢
liczy¢ z tym, iz w zaleznoS$ci od terminu siania zadowalajace zadarnienie uzyskujemy dopiero w 3 do 6 miesigcy.

Pielegnacja

Podlewanie

W ramach pielggnacji wykonczeniowej powinny zostaé wykonane nastgpujace prace: aby nasiona szybko wzeszly musza

by¢ wilgotne. Kiedy trawa zacznie kietkowa¢ nalezy uwazac, aby nie nawilza¢ tylko najwyzszych warstw (kilka milimetrow),
ale min. 10 cm warstwy nosnej trawy, aby korzenie zostaty pobudzone do wegetacji w dot. Wiasciwe sa proporcje ok. 10 - 15
1/m* wody na jedno zraszanie. Odstepy miedzy podlewaniem powinny by¢ stopniowo zwickszane. W fazie poczatkowej
nalezy potozy¢ nacisk na planowane zraszanie. Czg¢stotliwos¢ i ilosci podlewania musi by¢ dopasowane do miejscowego
klimatu.

Nawozenie

Dwa nawozenia przy dawce ok. 25 g/m2 nawozu wolnodzialajacego z reguty wystarcza, aby osiagna¢ pozadana darn.
Nawozy szybko dziatajace powinny by¢ dawkowane czgsciej i w mniejszych dawkach, aby uniknaé¢ wypalenia darni. Nie
zaleca si¢ zatem ich stosowania. Przy jesiennym siewie drugie nawozenie powinno nastapi¢ wiosna. Zaleca si¢ kazdorazowo
bada¢ sktad chemiczny podtoza.

Koszenie

Trawa powinna zosta¢ skoszona przy wysokosci 6 - 8 cm. Pozostawiona wysoko$¢ nie powinna by¢ nizsza niz ok. 4 cm.
Uzyte urzadzenia nie moga zostawia¢ siadow jezdzenia. Mozna to osiagnac przy koszeniu w czasie suchej pogody. Koszenie
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przy wilgotnej aurze jest bledem pielegnacji. Zaleca si¢ zebranie skoszonej trawy. Z zasady wystarcza okoto 6 koszen.
Wystepujace miejsca ,,tyse", gdzie ziarna trawy nie wzeszly, powinny zostaé¢ posypane mieszanka regenerujaca.

Eksploatacja

W czasie treningu cata powierzchnia powinna by¢ rownomiernie wykorzystywana. Ruchome bramki powinny by¢
wyposazeniem podstawowym. Jesli po treningu z uzyciem bramek pozostaja trwate slajdy oznacza to wadliwe korzystanie z
trawnika.

6. Metody i zakres kontroli
Kontrola robot w zakresie siewu i pielggnacji trawnikow polega na sprawdzeniu:

przygotowanego podloza pod zasiew,

materialu ros§linnego w zakresie wymagan jako$ciowych,

przechowywania i transportu materiatu roslinnego,

prawidlowosci roztozenia nasion,

prawidlowego watowania,
- zasilania nawozami mineralnymi,
Zakres kontroli zgodnie z ST ,,Wymagania ogo6lne".
Projektowana powierzchnia do pokrycia jest oceniana na oko. Posiana trawa powinna stanowi¢ ok. 70% wymaganej mieszanki
docelowej na 90% roslinno$ci projektowanej nawierzchni. Przyjecie moze nastapic, jesli powierzchnia jest zadarniona, a
trawnik ukorzeniony. Jest to z reguty od 3 do 6 miesigcy. Petna eksploatacja powinna rozpoczaé si¢ dopiero po okresie
zimowym lub pelnym zadarnieniu.

7. Obmiar robét
Wykonanie zatozenia i pielegnacji murawy obmierza si¢ w m”.

8. Odbior robét
Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich realizacji przez osoby uprawnione, zgodnie z
dokumentacja techniczng i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

9. Podstawa platnoSci

Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w ST.00.

10. Przepisy zwiazane i obowiazujace

Stosowac si¢ do wymagan zawartych w ST ,,Wymagania ogdlne".
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ST.06. ILKOCHWYTY

1. Rodzaj robot
Montaz pitkochwytow

2. Uzywane materialy i wykonywane czynnoSci

Uzywane materialy

- Pitkochwyty: projektuje sig jako elementy gotowe z siatki z polipropylenu o oczku max.12x12 cm, grubos¢
splotu min. 2 mm w kolorze zielonym na stupkach stalowych lub aluminiowych okragtych lub
kwadratowych w rozstawie jak na rysunku "plan sytuacyjny". Siatka mocowana za pomoca haczykow lub
tacznikow systemowych. Wysoko$¢ stupkow i siatki - 6,0 m; $rednica stupkdéw oraz wymiary
fundamentow wynika¢ bedzie z oferty producenta 79,2 mb,

- Fundament systemowy prefabrykowany dostarczany przez producenta pitkochwytéow lub wylewany z
betonu B-20 o wymiarach 30x30x140 cm zaglebiony na 1,50 m ppt.

Wszystkie urzadzenia powinny posiadaé certyfikaty, atesty i Swiadectwa dotyczace jakosci i mozliwosci zastosowania na

boiskach sportowych.

‘Wykonywane czynnosci

- Wytyczenie miejsca montowanych elementow,

- Ustalenie poziom6éw montowanych elementow,

- Montaz fundamentow pitkochwytow,

- Montaz shupkow pitkochwytow Scisle wg wytycznych producenta,

- Montaz siatki pitkochwytow $cisle wg wytycznych producenta,

3. Sprzet
Sprzet powinien by¢ dobrej jakosci i zaakceptowany przez Inzyniera.
Rodzaj stosowanego sprzetu z projektu organizacji robot tub uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

4. Transport
Transport i przechowywanie wg wymagan og6lnych ST i instrukeji producenta .
Srodki transportu powinny zabezpieczaé¢ zatadowane wyroby przed wptywami atmosferycznymi.

5. Zasady wykonywania robot
Montaz pitkochwytéw powinien odbywac si¢ na podstawie wymagan og6élnych ST oraz $cisle wg instrukcji producenta.

4. Metody i zakres kontroli

Zakres kontroli zgodnie z ST ,,Wymagania ogo6lne".

Po wykonaniu konstrukcji nalezy dokonaé oceny za pomoca optymalnych metod kontrolnych niszczacych i nie
niszczacych. Nalezy zwrocié szczegdlna uwagge na: prawidtowe zamocowanie konstrukcji do podtoza wg
wytycznych i instrukcji producenta, doktadno$¢ wykonania polaczen oraz jako$¢ zabezpieczenia konstrukceji
przed korozja. Roboty montazowe powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem technicznym, zgodnie ze
sztuka budowlang oraz warunkami BHP.

7. Obmiar robét
Wykonanie pilkochwytéw obmierza si¢ jednostkowo w sztukach.

8. Odbior robét
Odbioru prawidtowosci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich realizacji przez osoby uprawnione, zgodnie z
dokumentacja techniczna i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

9. Podstawa platnoSci
Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w ST.00.

10. Przepisy zwiazane i obowiazujace
Stosowac si¢ do wymagan zawartych w ST ,,Wymagania ogolne".
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ST.07. WYPOSAZENIE STALE BOISKA

1. Rodzaj robot
Montaz urzadzen sportowych stanowiacych statle wyposazenie boiska

2. Uzywane materialy i wykonywane czynnoSci

Uzywane materialy

Gotowe elementy wyposazenia:

- Bramki do pitki noznej treningowe przeno$ne 7,32x2,44m, sktadane, profil aluminiowy owalny, uzebrowany, 100x120 mm.
Luki i tylna poprzeczka sktadane z rury A35x1,5 ocynkowanej. Wszystkie elementy malowane proszkowo na kolor biaty. W
komplecie: rama, siatka. Kolor: biaty. 2 kompl. (2 bramki),

- Lawki dla druzyn: tawki dla zawodnikéw rezerwowych w formie bokséw (wiat) dt. 5,0 m (dla 10 osob); konstrukcja z profili
stalowych, stalowych ocynkowanych lub aluminiowych malowana, pokrycie z ptyt z poliwgglanu komorowego, fawka
z pojedynczych siedzisk plastikowych; fundamenty punktowe prefabrykowane 2 szt.

Wszystkie urzadzenia powinny posiada¢ certyfikaty, atesty i Swiadectwa dotyczace jakosci i mozliwosci zastosowania na

boiskach sportowych.

Wykonywane czynnosci

- Wytyczenie miejsca montowanych elementow,

- Ustalenie poziom6éw montowanych elementow,

- Montaz fundamentow systemowych producenta tawek dla druzyn,

- Montaz fawek dla druzyn $cisle wg wytycznych producenta,

- Montaz bramek $cisle wg wytycznych producenta,

- Mocowanie bramek do podloza za pomoca szpilek systemowych.

3. Sprzet
Sprzet powinien by¢ dobrej jakosci i zaakceptowany przez Inzyniera.
Rodzaj stosowanego sprzetu z projektu organizacji robot lub uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

4. Transport
Transport i przechowywanie wg wymagan ogoélnych ST i instrukcji producenta .
Srodki transportu powinny zabezpieczaé¢ zatadowane wyroby przed wptywami atmosferycznymi.

5. Zasady wykonywania robot
Montaz urzadzen sportowych powinien odbywac si¢ na podstawie wymagan og6élnych ST oraz $cisle wg instrukcji producenta.

4. Metody i zakres kontroli

Zakres kontroli zgodnie z ST ,,Wymagania ogo6lne".

Po wykonaniu konstrukcji nalezy dokonaé oceny za pomoca optymalnych metod kontrolnych niszczacych i nie
niszczacych. Nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwagg na: prawidtowe zamocowanie konstrukcji bramki do podtoza wg
wytycznych i instrukcji producenta, doktadno$¢ wykonania polaczen oraz jako$¢ zabezpieczenia konstrukceji
przed korozja. Roboty montazowe powinny by¢ wykonywane pod $cistym nadzorem technicznym, zgodnie ze
sztuka budowlang oraz warunkami BHP.

7. Obmiar robét
Wykonanie elementéw sportowych obmierza si¢ jednostkowo w sztukach.

8. Odbior robét
Odbioru prawidlowosci prowadzenia prac dokonuje si¢ po kazdym etapie ich realizacji przez osoby uprawnione, zgodnie z
dokumentacja techniczna i potwierdza si¢ wpisem do dziennika budowy.

9. Podstawa platnoSci
Ogolne wymagania dotyczace platnosci podano w ST.00.

10. Przepisy zwiazane i obowiazujace

PN- EN 749 —,,Sprzet boiskowy — Bramki do pitki r¢cznej — Wymagania funkcjonalne i
bezpieczenstwa , metody badan z uwzglednieniem bezpieczenstwa”.

Stosowac si¢ do wymagan zawartych w ST ,,Wymagania ogdlne".

Opracowat
mgr inz. arch. Krzysztof Grzegorzewski
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